POLITECHNIKA POZNANSKA

EUROPEJSKI SYSTEM TRANSFERU I AKUMULACII PUNKTOW (ECTS)

KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu
Technologie robét ziemnych i drogowych [N2MiBP1-MR>TRZiD]

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/Semestr
Mechanika i budowa pojazdow 1/1

Studia w zakresie (specjalnosc) Profil studiow
Maszyny robocze ogolnoakademicki
Poziom studiow Jezyk oferowanego przedmiotu
drugiego stopnia polski

Forma studiow Wymagalnosc¢
niestacjonarne obligatoryjny

Liczba godzin

Wyktad Laboratorium Inne
9 9 0
Cwiczenia Projekty/seminaria

9 0

Liczba punktéw ECTS

3,00

Koordynatorzy Wyktadowcy

dr hab. inz. Jarostaw Selech prof. PP
jaroslaw.selech@put.poznan.pl

Wymagania wstepne

Wiedza: Posiada ogdlng widze matematyczna i fizyczng oraz zna ogoing budowe maszyn do robot
ziemnych i drogowych. Umiejetnosci: Potrafi postugiwac sie komputerem w zakresie oprogramowania
biurowego. Kompetencje spoteczne: Zna jezyk obcy.

Cel przedmiotu
Poznanie podstawowych technologii prowadzenia robét ziemnych i drogowych.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza:

Posiada podstawowg wiedze o wybranych technologiach prac maszynowych w rolnictwie,

budownictwie, transporcie, przemysle spozywczym itp.

Posiada poszerzong wiedze o normach dotyczgcych maszyn roboczych w zakresie metod obliczania i
badania maszyn, bezpieczenstwa, w tym bezpieczenstwa ruchu drogowego, ochrony srodowiska a takze
interface"u mechanicznego i elektrycznego.

Posiada poszerzong wiedze o cyklu zycia maszyn, zasadach eksploatacji maszyn roboczych i procesach
destrukcyjnych zachodzgcych w trakcie eksploatacii, takich jak zuzycie tribologiczne, korozja, zmeczenie



powierzchniowe i objetosciowe starzenie materiatu.

Umiejetnosci:

Potrafi zaplanowac¢ i przeprowadzi¢ eksperymentalne badania specyficznych proceséw zachodzgcych w
maszynach oraz rutynowe badania maszyny roboczej lub pojazdu z wybranej grupy maszyn.

Potrafi komunikowac sie na tematy specjalistyczne ze zréznicowanymi kregami odbiorcow.

Potrafi zaprojektowaé technologie eksploatacji wybranej maszyny o znacznym stopniu ztozonosci.

Kompetencje spoteczne:

Jest gotéw do wypetniania zobowigzan spotecznych, inspirowania i organizowania dziatalnosci na rzecz
Srodowiska spotecznego.

Jest gotow do krytycznej oceny posiadanej wiedzy i odbieranych tresci.

Jest gotdéw do uznawania znaczenia wiedzy w rozwigzywaniu probleméw poznawczych i praktycznych
oraz zasiegania opinii ekspertéw w przypadku trudnosci z samodzielnym rozwigzaniem problemu.

Metody weryfikacji efektdw uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Testy pisemne w trakcie wyktadu i ¢wiczen

Tresci programowe

Technologia zmechanizowanych robét drogowych. Rodzaje oraz stosowanie wspotczynnikdw i
wskaznikdw mechanizacji i transportu. Metoda mechanizacji kompleksowej. Koszt pracy maszyn.
Techniczna eksploatacja maszyn drogowych. Transport drogowy. Maszyny do tadowania i transportu
lokalnego. Technologia i mechanizacja robot przygotowawczych i robot ziemnych. Technologia i
mechanizacja robét przy stabilizacji gruntdéw. Technologia i mechanizacja robét nawierzchniowych.
Budowa nawierzchni bitumicznych. Maszyny i sprzet do wytwarzania mas nawierzchniowych i budowy
nawierzchni. Budowa nawierzchni z betonu cementowego. Produkcja masy betonowej. Maszyny i
sprzet do robot betonowych. Technologia i mechanizacja robét w produkcji pomocniczej. Przygotowanie
kruszywa w bazach. Technologia i mechanizacja remontéw nawierzchni bitumicznych i z betonu
cementowego.

Tematyka zaje¢
brak

Metody dydaktyczne

1. Wyktad z prezentacjg multimedialng
2. Cwiczenia - rozwigzywanie zadan

Literatura

Podstawowa
Uzupetniajgca

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 45 3,00
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 27 2,00
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 18 1,00
laboratoryjnych/¢wiczen, przygotowanie do kolokwiéw/egzaminu,
wykonanie projektu)




